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Resumo — Uma das formas de mensurar e acompanhar a resolucao espacial de sensores eletro-opticos bem como verificar requisitos, analise e proposicdo de metricas de desempenho de sistemas € por meio da
obtencao de dados da Funcao de Transferéncia de Modulacao (MTF), que permitem o calculo da resolucéao efetiva, que normalmente esta aquem do que a nominal do sensor. O metodo slanted egde, que preconiza o
uso de um degrau de niveis digitais € adotado neste trabalho para obter os dados de MTF de um sensor que opera no visivel e confronta-los com os dados obtidos de um sensor que opera no infravermelho
médio(MWIR). Este trabalho integra uma linha de pesquisa que objetiva caracterizar sensores eletro-opticos visando a identificacdo de alvos em missdes operacionais. E apresentado o resultado obtido com as tintas
FS 17178 e FS 12215 promovendo o referido degrau por meio da diferenca de suas emissividades (ou eficiéncia radiativa), caracteristica inerente a todos 0s corpos e que mede a eficiéncia com que uma superficie

emite energia com relacao ao Corpo Negro.
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Figura 3 - Efeito cascata das MTF da atmosfera, da 6ptica, Fig. 8 - (a) Imagem no espectro visivel do degrau vertical Fig. 9 - (a) imagem no espectro visivel do degrau horizontal
do movimento e do detector na MTF total de um sistema elaborado com as tintas selecionadas. (b) dados da MTF elaborado com as tintas selecionadas. (b) dados da MTF vertical
eletro-6ptico imageador hipotético. Adaptado de (SCHOTT, horizontal do sensor 1 obtidos a partir do mesmo degrau. Fonte: do sensor 1 obtidos a partir do mesmo degrau. Fonte: A autora.
2007). A autora.
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Fig. 10 (a) imagem no infraverm_elho médio do degrau vertical Fig. 11 (a) imagem no infravermelho médio do degrau vertical
_ _ _ » elaborado com as tintas selecionadas. (b) dados da MTF elaborado com as tintas selecionadas. (b) dados da MTF
| N Fig 5 - Arranjo experimental utilizado para o horizontal do sensor 2 obtidos a partir do mesmo degrau. Fonte: horizontal do sensor 2 obtidos a partir do mesmo degrau. Fonte:
Fig 4 - Placa quadrada de aluminio com 350mm de lado e 2mm de imageamento termal. Fonte: A autora. A autora. A autora.
espessura, revestida com as tintas Silver Metallic (FS 17178) e
Laranja (FS 12215). Fonte: A autora.
As escalas dos graficos foram mantidas com o objetivo de comparar o comportamento dos dados e evidenciar a adequada combinacao de
. w@!&”@\ \ alvo e sensor para a aplicacdo do método considerado.
f _Q,%"'\-g.‘\i\\_\\ /A Observando as figuras 8, 9, 10 e 11 é possivel verificar que o uso de revestimentos com diferentes emissividades possibilita a obtencao do
‘ \/ ~f\ degrau que o método slanted edge requer, aperfeicoando as medicOes realizadas em sensores eletro-opticos na faixa do infravermelho, com
= resultados mais apurados para o metodo até entdo desenvolvido.
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